Positioniereinheiten
Positioning units
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... Mit Zahnriemenantrieb
... with toothed belt drive




Zahnriemenantrieb
Toothed belt drive

Merkmale
B komplettes Produktprogramm fur verschiedene Branchen

und Anwendungen

H flexibel kombinierbar mit standardisierten
Verbindungselementen

B umfangreicher Beratungsservice mit Motorauslegung und
kostenloser Bereitstellung lhrer individuellen
Zeichnungsdaten in 2- und 3D CAD Datenformat

M variabler Lieferumfang: Von der einfachen, zum Anbau
Ihrer eigenen Motoren vorbereiteten Lineareinheit bis hin
zum mehrachsigen, komplett montierten Positioniersystem
inklusive Motoren, Energiefihrungssystem, Kabelsatz,
Verstarker und Steuerung

Features

B complete product range for various industrial
sectors and applications

W easy to combine using with standard connecting
elements

B extensive consultation with motor selection and
supply of your individual drawing in 2 - and 3D CAD
data formats for free

B variable delivery: From simple linear unit which is
prepared for assembly of your own motors, to
completely assembled multi axes positioning
system. Including motors, energy chains, cable set,
amplifiers and control
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Positioniersysteme mit Zahnriemenantrieb
ermoglichen lhnen effizient und kosten-
gunstig Ihre Handhabungsaufgabe zu 16sen.
Ausgehend von unseren Standardachs-
konfigurationen erhalten Sie Ihre individuelle
Lésung. Kompetente Beratung und Komplett-
lieferung garantieren eine schnelle Lésung
Ihrer Anforderung.

Positioning systems with toothed belt drive
are the most efficient and cost-effective so-
lution for your automated handling applica-
tions. By configuring your own positioning
system that is fully proved and tested, the
optimum solution can be assured, particu-
larly with the support and input from our
engineers. Complete systems comprise all
the mechanical elements, the controller,
motors, cables and energy chains.



Produkt Hub max. Geschwindigkeit Belastung

Product Stroke max. Speed max. Load max.
easyLINE 5500 mm 2,5 m/s 15 kg °
s
[
L
(7]
3
Modul 105 5500 mm 2 m/s 30 kg 2
=
o
7]
()
©
X
(7]
o
Modul 142 5500 mm 2m/s 60 kg 2
2
[T}
2
[=)

Modul 65/15 5500 mm 5 m/s 10 kg

/ :
(7]
S
Q
Modul 80/15 5500 mm 5 m/s 10 kg §
g
e
Q.
2
g
Modul 115/42 5500 mm 5 m/s 30 kg e
@
: X
£
=
£
<
Modul 160/15 5500 mm 5 m/s 80 kg o
O
2
Modul 68 500 mm 1,5 m/s 5 kg 0
ﬁ' :
]
S
s 3 2
g
Modul 90/15 1000 mm 3 m/s 10 kg :
;f 2
: =
c
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(7]
=
8
Modul 90/15 1480 mm 3 m/s 5 kg o
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Teleskop o
()
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<
i_ 2
(=)
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Die Einstiegsklasse
The basic class

Die Einstiegsklasse der IEF Linearmodule
ermdglicht preisglinstiges Positionieren fur
eine Vielzahl von Applikationen.

Die tausendfach bewahrten, robusten und
wartungsarmen Linearmodule eignen sich
hervorragend fur Pick & Place Anwendun-
gen bei denen Geschwindigkeit und Zyklus-
zeit nicht die hochsten Anforderungen
erflllen missen. Eine niedrige Bauhdhe
und geringe AuBBenabmessungen ermog-
lichen platzsparende Konstruktionen.

The basic class of the IEF linear modules
enables budget priced positioning for a
variety of applications. These proven, robust
and low-maintenance positioning systems
are ideal for Pick & Place applications
where speed and cycle time are not within
the highest requirements. A low overall
height and minimum external dimensions
provide space-daving designs.
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Antrieb mit umlaufendem Zahnriemen
Circular toothed belt drive
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Merkmale

B integrierte induktive Endlagenschalter
zur Vermeidung von zusatzlichem
Verdrahungsaufwand

B variabler Motoranbau erlaubt eine An-
passung an spezielle Gegebenheiten

B Verzahnung und Wellenansatz aus
einem Stuck, garantiert Spielfreiheit
Uber die gesamte Lebensdauer

B alle Welle-Nabeverbindungen sind mit
kraftschlissigen Verbindungselemen-
ten ausgefuhrt

B umfangreiches Montagematerial erlaubt
kostenglinstiges Kombinieren

Features

B /ntegrated inductive limit switches to
avoid additional wiring jobs

B variable motor attachment permits
adaption on special conditions

B Toothing and shaft socket made of one
part guarantees backlash free during
the whole lifetime

B all shaft to collar connections are fitted
by tied positively connection elements

B extensive assembly elements allows a
cost effective combination



Technische Daten
Technical Data

Hub (Hubabstufung 100 mm)
Stroke (Increments 100 mm)
Gewicht bei 100 mm Hub

Weight at 100 mm stroke
Gewichtszunahme pro 100 mm Hub
Weight increase per 100 mm stroke
Maximale Verfahrgeschwindigkeit
maximum speed
Wiederholgenauigkeit
Repeatability accuracy
Zahnriemenbreite

Toothed belt wide
Seilzugfestigkeit Zahnriemen
Toothed belt - tension capacity
Flachentragheitsmoment

des Grundkérpers

Geometrical moment of inertia
from the basic body

Ix

ly

C,

C.

Mx

My

Mz

easyLINE
100-5500 mm
4,4 kg

0,45 kg

2 m/s

+/-0,04 mm
25/AT5

1750

242.056 mm*
473.400 mm*

1000 N
550 N

35 Nm
50 Nm
20 Nm

°y

Modul 105
100-5500 mm
4,4 kg

0,45 kg
2m/s

+/-0,04 mm
25/AT5

1750

451.984 mm*
1.527.605 mm*

1500 N
700 N

50 Nm
70 Nm
35 Nm

My

y

7
MOdl-Jl 142
100-5500 mm
11,2 kg
1,25 kg
2m/s
+/-0,04 mm
50/T10

4400

932.661 mm*
4.397.704 mm*

3800 N
2100 N
240 Nm
230 Nm
110 Nm

‘Y

£
]

—]
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|
Zufuhreinheit fiir Sensoren
Feeding unit for sensors

[ ]
Pick&Place Aufbau easyLINE
Pick&Place assembly easyLINE

[ |
easyLINE,

2 verschiedene
Schlitteneinheiten
stehen zur Aus-
wahl

easyLINE,

2 different slide
units are available

Die induktiven End-
begrenzungsschalter
sind - vor &uBeren
Einflissen geschiitzt -
in einem Kabelschacht
integriert

The inductive limit
switches are integrated
in a cable duct, protec-
ted against external
influences



Motoranbauvariante 1 / Motor attachement variant 1

Einfligepunkt Motorflansch
Insertion point, motor flange

Nennhub + D / Nominal travel + D

20 Nennhub + C / Nominal travel + C

E 89 M6 (4%)

A,B: Hubbegrenzung Endschalter
A: Referenzpunkt Standard

A,B: Travel limitation, limit switch
A: Reference point, standard

Motoranbauvariante 5 / Motor attachement variant 5

Einflgepunkt Motorflansch
Insertion point, motor flange

Abstand = 89
Distance = 89

Bohrungsabstand
flr Spannelemente
Hole spacing for
clamping elements

Typ

Standardschlitten
Standard slide

Langschlitten
Longitudinal slide

Nennhub + D / Nominal travel + D

20 Nennhub + C / Nominal travel + C

E.. ] 89 M6 (4%)

A,B: Hubbegrenzung Endschalter
A: Referenzpunkt Standard

A,B: Travel limitation, limit switch
A: Reference point, standard

Abstand = 89
Distance = 89

Bohrungsabstand
flr Spannelemente
Hole spacing for
clamping elements

Typ

Standardschlitten
Standard slide

Langschlitten
Longitudinal slide




Modul 105

Motoranbauvariante 0 / Motor attachement variant 0

Bohrungsabstand fiir Spannelemente
Hole spacing for clamping elements

140
_ I
i | [~ VamlinhS |
L — / \
+tho | o if @ CD | 28
Iy o - AN J <~
B o | o o ko I
Abstand =124
Spacing =124 40 44
Nennub + 279 / Nominal stroke + 279
87 19,5 Nennhub +145 / Nominal stroke +145 195 8
8 0 124 M6 (4x) 8
o 60O O ' O 0o -0
f I f
f | f
f | f
T — = — —|— - - — = o0- = - — = C|l—-——— - - T 3
o } I | -
(3]
T T f I f
| |
L 4 | | |
Lo °0 O | O O° .
@ @
A 0140 B
A,B: Hubbegrenzung Endschalter / Stroke limitation, limit switch
A : Referenzpunkt Standard / Reference point, standard
Motoranbauvariante 0 mit Faltenbalg / Motor attachement variant 0 with bellows boots
Bohrungsabstand fir Spannelemente
Hole spacing for clamping elements
140
i s I
| T 7 RN |
- 9 @ mI Q) ‘ )
— — - N /
© o | O 5 @ i I
Abstand =124 40
Spacing =124 44
Blockman Endschalterposition / limit switch position BlockmaB
Block dimension Block dimension
195+A 195+A
87 effektiver Hub + 145 / Effective stroke + 145 8
8 0 124 M6 (4x) 8
ocO O ! O Oo
I
|
T — - — — ,,,,,,,,Q,,L,,@,,,,,,,,, ?ﬁ
I I
(3]
T T I
| |
I | ‘
[ g
°0 © | O O°
@ 0140 @
A B
Nennhub + 279 / Nominal stroke + 279
A,B: Hubbegrenzung Endschalter / Stroke limitation, limit switch
A : Referenzpunkt Standard / Reference point, standard
Nennhub / Nominal stroke 100 mm 200 mm 300 mm 400 mm 500 mm bis /up to —p 5500 mm
Effektiver Hub / Effective stroke 80 mm 160 mm 240 mm 320 mm 400 mm bis /up to —p 4400 mm
MaB A/ Dimension A 10 mm 20 mm 30 mm 40 mm 50 mm bis / up to 550 mm

46 Alle MaBe in mm / All length in mm



Modul 142

Motoranbauvariante 0 / Motor attachement variant 0

‘ 190 )
|
f S f
‘o - o e B R e e I -~ wle
\ (o2}
T O | 0T 8 ‘ s
i L
Abstand =168 40 54
Spacing =168
. 109 18 Nennhub +195 / Nominal stroke + 195 18 10
Bohrungsabstand flir Spannelemente -
Hole spacing for clamping elements 0190
1], O0168M8M4x) |11
’— ‘ M8 (4x)
o 65 od
f o | o f
| | |
| | |
| | |
T~ - - = — — 7 e -———- - - - er———-—-=- H 3
© | | | -
g | | |
<
T T T | T
R 5L | it |
L °q Q p o J
@ 33 ] 124 M6 (4x) 33 3
B
A Nennhub + 350
A,B: Hubbegrenzung Endschalter / Stroke limitation, limit switch
A : Referenzpunkt Standard / Reference point, standard
Motoranbauvariante 0 mit Faltenbalg / Motor attachement variant 0 with bellows boots
190
o ‘ o 7 . \ I
o —I— 0 : {:} Bt | ©
| © \ / |
-1 O O ot ® S :
t T
Abstand =168 40 54 ‘
Spacing =168
Bohrungsabstand fiir Spannelemente Blockmaf3 Blockmaf3
Hole spacing for clamping elements Block dimension |Endschalterposition / limit switch position| Block dimension
18+A 18+A
109 effektiver Hub +195 / Effective stroke + 195 10
0190
11 0 168 M6 (4x) 11
o0 o) O o
o ‘ o
|
|
TT~—1 — — — — - 7”*7@7777‘7776*7777777* E
o |
9 [
<
T T |
| | |
. B o Q D o
® L ®
A 33| D124M6(4x) | 33 B
Nennhub + 350 / Nominal stroke + 350
A,B: Hubbegrenzung Endschalter / Stroke limitation, limit switch
A : Referenzpunkt Standard / Reference point, standard
Nennhub / Nominal stroke 100 mm 200 mm 300 mm 400 mm 500 mm bis/upto —p 5500 mm
Effektiver Hub / Effective stroke 75 mm 155 mm 235 mm 315 mm 395 mm bis/upto —» 4395 mm
MaB A / Dimension A 12,5 mm 22,5 mm 32,5 mm 42,5 mm 52,5 mm bis/up to ——p 552,5 mm

Alle MaBe in mm / All length in mm

47



Verbindungselemente
Connecting elements

. O 89 M6 (4x)

Senkung DIN74 Km 6 (4x)
Countersink DIN74 Km 6 (4x)




0 89 M6 (4x)

Senkung DIN74 Km 6 (4x)
Countersink DIN74 Km 6 (4x)

Gewinde M6 (4x)
Thread M6 (4x)

Senkung DIN 74 Km6 (4x)
Countersink DIN 74 Km6 (4x)

Senkung DIN74 Km 6 (2x)
Countersink DIN74 Km 6 (2x)




Modul 105

50

Montagestutze Typ 105,
L = kundenspezifisch

Verbindungselemente / Connecting elements
Spannelement Typ 16
Spannelement Typ 140

Spannprofil, L = kundenspezifisch

Verbindungswelle, Parallelantrieb
Modul 105, L = kundenspezifisch

Haltewinkel mittig, Modul 105

Variabler Anschlag Modul 105,
mit Gummipuffer

Stopper Typ 16, mit Gummipuffer &) \/

0140

Senkung DIN74 Km 6 (4x)

\ Countersink DIN74 Km 6 (4x)

0124

Gewinde M6 (4x)

8i\ Thread M6 (4x)
Mounting support, Type 105,
L = Customized

Clamping element, Type 16

Clamping element, Type 140

152

Clamping section,
L = customized

Connecting shaft, parallel drive
module 105, L = Customized

Senkung DIN 76-Hm6 (4x)
Countersink DIN 76-Hm6 (4x)

Retaining bracket, central,
module 105

Variable stop, module 105,
with rubber buffer

Stopper, Type 16,
with rubber buffer



Senkung DIN74 Km 6 (2x)
Countersink DIN74 Km 6 (2x)

Senkung DIN74 Km 6
Countersink DIN74 Km 6

Senkung fiir Zylinderschraube M6 (DIN 912) Senkung DIN74 Km 6
Countersink for cheese-head screw M6 (DIN 912) Countersink DIN74 Km 6
8

- >

<

16

’.



Modul 142

@

Montagestitze Typ 142,
L = kundenspezifisch

Spannelement Typ 22
Spannelement Typ 190,

Spannprofil Modul 142,
L = kundenspezifisch

Verbindungswelle Parallelantrieb
Modul 142, L = kundenspezifisch

Haltewinkel mittig Modul 142

Variabler Anschlag Modul 142, mit
Gummipuffer

Stopper Typ 22, mit Gummipuffer

Mounting support, Type 142,
L = customized

Clamping element, Type 22
Clamping element, Type 190

Clamping section, module 142,
L = customized

Connecting shaft, parallel drive
module 142, L = Customized

Retaining bracket, central,
module 142

Variable stop, module 102,
with rubber buffer

Stopper, Type 22, with rubber buffer
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Verbindungselemente / Connecting elements

[O140

1168 M8 (4x)

Senkung DIN74 Km 6 (4x)

\ CountersinkDIN74 Km 6 (4x)

L




Senkung DIN74 Km 8 (2x)
Countersink DIN74 Km 8 (2x)

22 Senkung DIN74 Km 8
Countersink DIN74 Km 8

Gewinde M8 (4x)
Thread M8 (4x)

Senkung fiir Zylinderschraube 116 (DIN 912)
Countersink for cheese-head screw116 (DIN 912)

8

T

Senkung DIN74 Km 8
Countersink DIN74 Km 8

205

Senkung DIN 74 Km 8 (4x)
Countersink DIN 74 Km 8 (4x)




Die Premium-Klasse
The premium class

|
Modul 115/42

Modul 65/15

|
Modul 80/15

|
Modul 160/15




Merkmale

B Aluminium Hohlkammer-Strang-
pressprofil garantiert groBe Torsions-
und Biegesteifigkeit

B Integrierte FUhrung ermdglicht
Einsatz auch in maRig verschmutzter
Umgebung

B Fuhrungselemente bis 10.000 km
wartungsfrei

B Leiser Lauf durch Kugelketten-
technologie

B Welle-Nabe-Verbindungen ohne
Passfeder garantieren lebenslange
Spielfreiheit bei héchster Prazision

B 50 mm breiter Zahnriemen ermdglicht
hohe Beschleunigung und Geschwin-
digkeit mit kurzen Taktzeiten

B Integrierte induktive Endlagenschalter
auf einem einzigen Stecker sichern
minimalen Verdrahtungs- und Instal-
lationsaufwand, zusétzlicher Refe-
renzpunktschalter auf Wunsch

B Einfaches befestigen mit Spann-
elementen erlaubt kostengiinstigen
und rationellen Aufbau von mehr-
achsigen Handlingsystemen

Cu—u TUTY \"A=A=ava=avy

[ |
Antrieb mit umlaufendem Zahnriemen
Circular toothed belt drive

Features

B Aluminium extruded section in hollow
chamber design guarantees high ten-
sional and deflection strength

B /ntegrated guide rails allows opera-
tion in moderate polluted environ-
ment

B Guiding elements are maintenance
free until an operational performance
of 10.000 km

B Silent run using ball bearing chain
technology

B Shaft to collar connections without
featherkey guarantees lifetime zer-
backlash at highest precision

B 50 mm wide toothed belt allows high
acceleration and speed with short
cycle times

B /ntegrated inductive limit switches
saves wiring and installation costs.
Additional reference switch on
demand

B Easy assembly by using clamping
elements permits cost effective
installation of multi axes handling
systems
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Technische Daten
Technical Data

Hub (Hubabstufung 100 mm)
Stroke (Increments 100 mm)
Gewicht bei 100 mm Hub
Weight at 100 mm stroke
Gewichtszunahme pro 100 mm Hub
Weight increase per 100 mm stroke
Maximale Verfahrgeschwindigkeit
maximum speed
Wiederholgenauigkeit
Repeatability accuracy
Zahnriemenbreite

Toothed belt wide
Seilzugfestigkeit Zahnriemen
Toothed belt - tension capacity
Flachentragheitsmoment

des Grundkdrpers

Geometrical moment of inertia
from the basic body

Ix

ly

C,

C.

Mx

My

Mz

£

Modul 65/15
100-5500 mm
6 kg

0,7 kg

5 m/s

+/-0,05 mm
32 mm

2800 N

595.678 mm*
873.774 mm*
1000 N

300 N

80 Nm

30 Nm

100 Nm

My

Modul 80/15
100-5500 mm
5,7 kg

0,6 kg

5 m/s

+/-0,05 mm

50 mm

4200 N

570.018 mm*
1.400.047 mm*
1000 N

300 N

80 Nm

30 Nm

100 Nm

AN

~

Modul 115/42
100-2750 mm
9,8 kg

0,95 kg

5 m/s

+/-0,05 mm
50 mm

4200 N

677.502 mm*
1.868.985 mm*
2000 N

800 N

150 Nm

80 Nm

150 Nm

|

_—
—
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Modul 160/15
100-5500 mm
9,8 kg

1,05 kg

5 m/s

+/-0,05 mm
50 mm

4200 N

1.196.016 mm*
8.689.482 mm"*
2000 N
1000 N
150 Nm
150 Nm
150 Nm



_.
N

Fiihrungssteifigkeit
im Vergleich:

_L
=}

Stiffnes in
comparison:
Deflection of 10 kg

o
[e=]

Auslenkung [mm] / Deflection [mm]

0,6
w [lodul 80/15
04 Modul 65/15
Modul 115/42
02 A
/ i | === [Nodul 160/15

0 T T
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450
Ausladung [mm] / Offset [mm]

[ ]
Querschnitt Modul 65/15
Sectional view Modul 65/15

[ ]
Querschnitt Modul 115/42
Sectional view Modul 115/42

Auslenkung bei 10kg

[ |

Fiihrungssteifigkeit,
abkippen des Schlittens
Deflection strength,
cantilever load

0
o)

A )

[ ]
Querschnitt Modul 80/15
Sectional view Modul 80/15

L]
)

)= P

[ |
Querschnitt Modul 160/15
Sectional view Modul 160/15
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Modul 65/15

Motoranbauvariante 1 / Motor connecting variant 1

L =Hub + 424 / L = stroke + 424

Hub-eff. = Hub + 200 / stroke-eff. = stroke + 200 Qj@f K:

195
()
N
- - ®
2 o —}ﬁw—n7 N
o J%“—“S ©
© © r
20 20 83’
(<0}
B A Befestigungselement
{} {} Fastening element 84 Befestigungsmal / Spacing
12512*3‘1 2 tief / deep
92 e ST
M 6; 10 tief / deep
7]
[
Ol :,7@ © @":(@ ] 1@ =
S| = o-@ ® ~ |3 O O
T ®:‘©u(g %u@':J LT °I5
[ 0 e © ® @
99+0,1
179+0,1
A; B: Hubbegrenzung Endschalter 195 +0,2

A : Referenzpunkt
A; B: Travel limitation, limit switch
A ! Reference point

Motoranbauvariante 5 / Motor connecting variant 5
L =Hub + 424 / L = stroke + 424

Hub-eff. = Hub + 200 / stroke-eff. = stroke + 200

— oo O B

® ]
o ] o
o [¢9)
e ™ C
20 20 QT §
w
B A ) ) @
] 2] BefestigungsmaB / Spacing 84
A; B: Hubbegrenzung Endschalter
A : Referenzpunkt <01
1270 2 tief / d
A; B: Travel limitation, limit switch iz v 2lel/deep
A ! Reference point 1 M 6; 10 tief / deep
>
HE O
8|2
92 = © © © ©
o 99+0,1
- 17920,1

[} F@ 0] ©® © 1 © 195 £0,1
o @ © ~
® ©
@ ©

100
81
©
J‘
(¢
(¢
@W
4@

Alle MaBe in mm / All length in mm
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Modul 80/15

Motoranbauvariante 1 / Motor connecting variant 1

L = Hub + 424 / Stroke + 424

92

el &

Hub + 200 / Stroke + 200

20 195 20

] — )
’ LE

B
@ @

A; B: Hubbegrenzung Endschalter
A : Referenzpunkt

A, B: Travel limitation, limit switch
A : Reference point

219

82

(9]
44 o
[—>» [¢5)

Befestigungselement
Fastening element

99 BefestigungsmaB / Spacing

195
179 =0,
(92) 99 0011
3] -
® @ © CHNC) j i © ® o
CEN B
- H (o] @e 8
o) [ONNC) @ @ 3
M : & [CHIEC)
M6 (8x)
012" 2 tief / deep (8%)
i X
QO]
Motoranbauvariante 5 / Motor connecting variant 5
L =Hub + 424 / Stroke + 424
Hub + 200 / Stroke + 200 92
20 195 20 104 80
| | o] M
M— 1ol B 5
© ©
[V}
[oe]
° ° — |
B A 5 240
@ © ° 3
Befestigungselement
A; B: Hubbegrenzung Endschalter Fastening element 99 BefestigungsmaB / Spacing
A : Referenzpunkt
A, B: Travel limitation, limit switch
A Reference point O
L
J E 195
179 0,1
( 92 ) = 99 101
@
v © ® &
® © © © o ® S
oo | - - o 3 © o |3
T I} ® © ® © I} ‘Of % % o

= M (8x)

+0,1
@12 2 tief / deep (8x)

Alle MaBe in mm / All length in mm
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Modul 115/42

Motoranbauvariante 1 / Motor connecting variant 1

L =Hub + 424 / L = stroke + 424

92 50
<k q
Hub + 200 / stroke + 200 u—m
92
195
S ()]
Q
- D - 5 c il
&
®F . @ |
20 20 61,5 %
@} B A @ Befestigungselement 99 @
Fastening element
A; B: Hubbegrenzung Endschalter
A : Referenzpunkt
A; B: Travel limitation, limit switch
A Reference point
195 +0,2
179 + 0,1
99 + 0,1 ‘
————————© © (CRC) ——— R
- g—© - 190 & © ®
= ® ®
© o [L oo -
- Q o
() [fe)
= E— 8 Ao
~ [©)
® ) ®
S| ®
B M6 (8x)
S
Motoranbauvariante 5 / Motor connecting variant 5
L =Hub + 424 / L = stroke + 424
104
Hub + 200 / stroke + 200 92
92
195 Q
M o o B °
0] = = = 4‘ " O 7
&
| o] @ ’—‘ L
20 - 2
20 e ©
@} B A @E Befestigungselement 99 BefestigungsmaB / Spacing
Fastening element
A; B: Hubbegrenzung Endschalter
A : Referenzpunkt
A; B: Travel limitation, limit switch
A ! Reference point
N 195 £ 0,2
179 £ 0,1
99 + 0,1
& & © ©
X [}
< -
© © ® © & f o
© [c] D —
IS o -
©0 (<] 0| > o
— k%) [©) [©)
2 % . S @ @
C:C\I
= M6 (8x)
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Alle MaBe in mm / All length in mm



Modul 160/15

Motoranbauvariante 1 / Motor connecting variant 1

L = Hub + 424 / Stroke + 424

92
Hub + 200 / Stroke + 200 @ u H
20
20
< ° ]
}%‘ &~ 44
© ©
(V)
O 8
) = ) L r
B A o
© © | 8
Befestigungselement ) )
Fastening element 179 BefestigungsmaB / Spacing
A; B: Hubbegrenzung Endschalter
A : Referenzpunkt
A; B: Travel limitation, limit switch
A : Reference point 195
1791011
99 0,1
92
OI <
© -
© Lo} (ol 5
A 10 3
vlg © © €
> > 3 3 ©
I B 2 © © N
o
o [1c) ®e ;;
©
& © 5 @
Ol o
M6 (16x) 012" 2 tief / deep (16x)
Motoranbauvariante 5 / Motor connecting variant 5
L = Hub + 424 / Stroke + 424
Hub + 200 / Stroke + 200 92
20 20 104 160 - 44
19 [oof o= | 1
r:" 5
. = L] N
O s
= ~__ o [ [
B A < =
© © @
Befestigungselement ) )
Fastening element 179 BefestigungsmaB / Spacing
A; B: Hubbegrenzung Endschalter
A : Referenzpunkt
A; B: Travel limitation, limit switch e
A : Reference point
195
179z01
[N 99:0,1
J E © @ ©
[1c} Qe ‘3
92 2 90 3
s|®@ @ & @ o
© ) — @ @ @ @ =%
@ [c] . on é’
8|S g g 3
o g ® & & e—
° o6 65 o ° M6 (16x) 0127%'2 tief / deep (16x)

Alle MaBe in mm / All length in mm 61



Verbindungselemente
Connecting elements

Spannelemente / Clamping elements

QuerschnittmaBe / Cross-section = X Y MaBe Montagestiitze
UG @U Modul 65/15, 80/15, 115/42 % 115 Dim. mounting support A B C D
Modul 160/15 179 195 Modul 65/15 84 100 89 105
m Modul 80/15, 115/42 89 105 99 115
' ‘ Modul 160/15 124 140 179 195
X d
z ! Montagestiitze /
‘ Mounting support
L8 ==
8 0
MM @ -
Spannelemente / Clamping elements 8 - @& N
8 N
e R\ | ©
b NS & 3 ‘
R\ © P 080 o
+§+ 2
‘ OOT ©I o <| o o o] © NE] <> Q
NZE 2 8 o @ 3|2 3| = N3 7 @ -
&
Typ 16 @A ©
Type 16 NZES @ -
Typ o o] @ m g I 1 1 1.
Type 65 Typ 80 ® NP 0140
Tpe &0 Typ 105 @ ©
i Tp 115 A M6 (4%)
” Type 115 o 140 NZE &3 ; Fe
Type 140 Typ 160 & X @
Type 160 @ : @
U B I P A
Spannprofil L = Kundenspezifisch @ ! @ o
Clamping section L= Customized !
-3
@ T
g DIN74; Km6 (4x)
Verbindungswelle Parallelantrieb Haltewinkel Modul 160/15
Modul 65/15 und Modul 80/15 Retaining bracket Modul 160/15 e .
L = kundenspezifisch / 1 1
Connecting shaft parallel drive = o e ° o
Modul 65/15 and Modul 80/15
L = Customized o .
0 C o
Q B
2
- ()
© = O o o O
t 125
195
‘DIN74;Km6 ©
© © © G
3
MaBe [mm] -
Dimensions [mm] A B (o]
Modul 65/15 40 50 50 @ ) © @
Modul 80/15 50 625 625 el e | 40]lF

Alle MaBe in mm / All length in mm
62 g



Haltewinkel links Modul 65/15 mit 115/42 Haltewinkel rechts Modul 65/15 mit 115/42
Retaining bracket left side Modul 65/15 with 115/42 Retaining bracket right side Modul 65/15 with 115/42

DIN 74 Km6
DIN 74 Km6

Haltewinkel links Modul 80/15 mit Modul 160/15 Haltewinkel rechts Modul 80/15 mit Modul 160/15
Retaining bracket left side Modul 80/15 with Retaining bracket right side Modul 80/15 with
Modul 160/15 Modul 160/15

DIN74;Km6




Die Auslegerachsen
The cantilever axis

|
Antrieb mit stehendem Zahnriemen
Drive with stationary toothed belt

| |
Modul 68 Modul 90/15




£

[ | [ |
Querschnitt Modul 68 Querschnitt Modul 90/15
Sectional view Module 68 Sectional view Module 90/15

Technische Daten / Technical Data

& o
Modul 68 Modul 90/15
Hub (Abstufung 60 mm) / Stroke (Increments 60 mm) 100-500 mm 40-1000 mm
Gewicht (bei 60 mm Hub) / Weight (at 60 mm stroke) 4,55 kg 7,6 kg
Gewichtszunahme / Weight increase 0,45 kg / 100 mm 0,6 kg / 60 mm
maximale Verfahrgeschwindigkeit / maximum speed 3 m/s
Wiederholgenauigkeit / Repeatability accuracy +/-0,04 mm +/-0,05 mm
Zahnriemenbreite / Toothed belt wide 25 mm 50 mm
Seilzugfestigkeit Zahnriemen / Toothed belt - tension capacity 1750 N 4200 N
Flachentragheitsmoment Grundkérper /
Geometrical moment of inertia basic body:
Ix 55279 mm* 445.755 mm*
ly 72349 mm* 521.756 mm*
Vorschubkonstante o. Getriebe / Forw. feed constant without gear 80 mm 140
Standardgetriebeuntersetzungen / Available gear reductions Zahnriemengetriebe / Zahnriemengetriebe /
Tooth belt gear Tooth belt gear
1:1, 2:1, 2,5:1 -
Planetengetriebe / Planetengetriebe /
Planet gear Planet gear
1:3, 1:4, 1:5, 1:8, 1:9, 1:12, 1:15 5:1, 8:1, 16:1
max. Last im Vertikalbetrieb / max. load in vertical movement 5 kg 15 kg
. Optionen
Mﬁdzlﬂs?a‘(t)z/ﬂfher B Integrierbare motorische Drehachse:
Drehachse — Drehwinkel 0 — 440°
B — Hohlwelle zur Durchfuihrung von Kabeln
with additional
rotary axis und Schlauchen
Options

B /ntegrable motor rotary axis:

— Rotation angle: 0 - 440°

— Hollow shaft for feedthrough of cables
and tubes
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Belastungen

Auslenkung f [mm)] / Deflection f [mm]

Auslenkung f [mm)] / Deflection f [mm]

0,8

0,7

/ = 6kg

/ 4 kg

0,6

0,5

0,4

0,3

0,2

0,1

e
=

L~
; /I/

100 200

Hub L [mm] / Stroke L [mm]

300 400

-3 5 kg
10 kg
25 e 15 kg
, / / e 20 kg
-15 A/' /|
/
1 "””’,/"’41"/’ Z
-0,5 / / /,/
/
200 400 600 800 1000

Hub L [mm)] / Stroke L [mm]
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‘ beweglicher Grundkdrper
Moving axis body

feststehender Schlitten

Static carriage

1

]
o
IO:

Max. Belastung im Auslegerbetrieb

F Modul 68
F [N] 120
L [mm] 100
Modul 90/15
F [N] 680
L [mm] 100

85
200

290
280

Max. loads in extension operation

70
300

170
460

99
400

110
640

Biegesteifigkeit Modul 68
Deflection strength Modul 68

Biegesteifigkeit Modul 90/15
Deflection strength Modul 90/15

40
500

70
820

40
1000



Motoranbauvariante 1 / Motor attachement variant 1
AnschluB an Gewinde M5
der Fuhrungswelle méglich
Connection option to
thead M5 on the guide shaft

Senkung DIN74 Km5 (4x)
Countersink DIN74 Km5 (4x)

Gesamtlange = Hub + 205 / Total lenght = stroke + 205

18, Nennhub + 145 / Nominal stroke + 145 18

A,B: Hubbegrenzung Endschalter
A : Referenzpunkt Standard

A,B: Stroke limitation, limit switch
A : Reference point

Motoranbauvariante 2 / Motor attachement variant 2

AnschluB3 an
Gewinde M5

der Flhrungswelle
moglich
Connection option
to thread M5 on the
guide shaft

*112,7 +3,5

A,B: Hubbegrenzung Endschalter Senkung
A :Referenzpunkt Standard DIN74 Km5 (4x)

A,B: Stroke limitation, limit switch Countersink
A : Reference point DIN74 Km5 (4x)

*abhangig von der Ubersetzung
des Riemengetriebes

Gesamtlinge = Hub +205 / Total lenght = stroke + 205 "depending from the
> transmission ratio
18 Hub +145 / Stroke +145 18
86




Motoranbauvariante 3 / Motor attachement variant 3

AnschluB an
Gewinde M5

der Fiihrungswelle
méglich
Connection option
to thread M5

on the guide shaft

8

A,B: Hubbegrenzung Endschalter
A :Referenzpunkt Standard

A,B: Stroke limitation, limit switch
A : Reference point

Gesamtlange = Hub + 205 / Total lenght = stroke + 205
Hub + 145 / Stroke + 145 18

86

Modul 68 D / Module 68 D

Nennhub + 270 / Nominal stroke + 270

)

@4 (Montagebohrung)
@4 (Mounting drill)

12 18 Nennhub + 270 / Nominal stroke + 145 18

A,B: Hubbegrenzung Endschalter
A :Referenzpunkt Standard

A,B: Stroke limitation, limit switch
A : Reference point

Senkung
DIN 74 Km5 (4x)

Countersink
DIN74 Km5 (4x)

M6 (4x)

*112,7 43,5

*abhangig von der Ubersetzung
des Riemengetriebes

*depending from the
transmission ratio




olR
28

M#6;20 tief / deep (4x)

Hub + 190 / Stroke + 190
Hub + 280 / Stroke + 280

Getriebeanschluss / attachment planet gear
pianetg 012% ;2 tief / deep (4x)

M8;20 tief /deep (4x) |
10 170001 '
190

SchlittenmaBe / carriage dimensions
A; B: Hubbegrenzung Endschalter
A : Referenzpunkt standard
A; B: Travel limitation, limit switch
A ! Reference point standard

Mit integrierter Drehachse / With integrated rotary axis

Hub + 339 / stroke + 339
Hub + 190/ stroke + 190

Getriebeanschluss / attachment planet gear
panetg 012%7:2 tief / deep (4x)

M8;20 tief / deep (4x)
170001 A; B: Hubbegrenzung Endschalter
190 A : Referenzpunkt standard
A; B: Travel limitation, limit switch
A ! Reference point standard

SchlittenmaBe / carriage dimensions




Modul 90/15 Teleskop

Die Lineareinheit Modul 90/15 Teleskop bietet neben allen

Vorziigen der Lineareinheit Modul 90/15 folgende Merkmale:

B GroBer Hub bei kompakten Abmessungen durch tberlagerte |
Bewegung [l |

B Extrem hohe Verfahrgeschwindigkeit bis 6 m/s am
Auslegerarm

Sie ist fiir folgende Einsatzgebiete besonders geeignet: ‘

B Be- und Entladen von Bearbeitungsmaschinen (z.B. [l
Drehautomaten, Schleifmaschinen, etc.)

B Teileentnahme aus Spritzgussmaschinen mit Palettierung

B Abstapeleinrichtungen

The linear unit Modul 80/15 Telescope offers, in addition
to all advantages of the linear unit Modul 90/15, following
features:

B High stroke at compact dimensions by motion addition

B Extremely high speed up to 6 m/s at the extension arm

It is particularly convenient for following applications:

B [oading- and unloading of processing machines e. g.
automatic lathes, grinding machines

W Picking up cast parts from injection molding machines with
following palletising

B Destacking devices

Auslegerarm / Extension arm

|
Portalaufbau mit Modul 90/15 Teleskop
Gantry system with Modul 90/15 Telescope
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Technische Daten
Technical data

Hub

Stroke

Gewicht

Weight

Gewichtszunahme pro 120 mm Hub
Weight increase per 120 mm stroke
max. Geschwindigkeit am Ausleger
max. speed at the extension arm
Wiederholgenauigkeit

Repeatability accuracy

Zahnriemen

Toothed belt

Vorschubskonstante

Feed rate constant
Standardgetriebeuntersetzungen
Ratio

max. Last im Vertikalbetrieb

max. Load in vertical movement

max. 1400 mm

12,4 kg

1 kg

6 m/s

+/- 0,05 mm
50 ATL 5

280 mm
5:1/8:1/16:1

5 kg
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